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1. ERKLARUNG DER AUFTEILUNG DER
DOKUMENTATION

Die Dokumentation besteht aus Kapiteln.

Die Kaptielnummer wird durch die erste Ziffer der Seiten-
nummer bezeichnet.

Die zweite Ziffer der Seitennummer ist die Folgenummerie-
rung.

Falls Anderungen oder Nachtrige neue Nachtrags- oder
Ersatzblatter erfordern, wird die Seitennummer un eine dritte
Bezeichnung erweitert:

Eine Ziffer nach der Seitennummer bezeichnet, dass es sich
un ein Nachtragsblatt handelt. Ein Ersatzblatt wird miteinem
Buchstaben nach der Seitennummer gekennzeichnet.

INHALTSANGABE SEITENWEISE

Kapitel Seite Inhalt

1 1-1 Erlduterung zu Einteilung der
Dokumentation

Inhaltsangabe seitenweise

1 Bedienungsorgane

-2 Technische Spezifikation

1 Reparaturhinweise

2 Abnahme der Oberkappe
Auswechseln der Glassicherung
Auswechseln der Transformator-
sicherung

Servicearbeiten an der Frontplatte
Servicearbeiten am Decodier- und
Stromversorgungsprint
Servicearbeiten am Servo- und Vor-
verstarkerprint

Servicearbeiten am Lademechanismus
Elektrische Messungen und
Einstellungen

Messverfahren in Einzelheiten

4-2 Messverfahren in Einzelheiten

4-3 Messverfahren in Einzelheiten

4-4 Messverfahren in Einzelheiten

4-5 Messverfahren in Einzelheiten

4-6 Messverfahren in Einzelheiten

5-1 Explosionsansicht des Lade-
mechanismus

Stiickliste der mechanischen Teile
5-2 Explosionsansicht des Gehaduses
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Beispiele

3-6 heisst Seite 6 von Kapitel 3

3-6-1 st ein Nachtragsblatt nach Seite 3-6

3-6-a ist das Ersatzblatt von Seite 3-6 (Seite 3-6 kann
somit aus der Dokumentation beseitigt wérden).

Alle Seiten sind mit einem Erscheinungsdatum versehen.

Blockschaltbild

Plan der Decodierschaltung 1

Plan der Mikroprozessor-

Printplatte

Zeichnung der Mikroprozessor-Print-

platte

Printzeichnung der Strom-

versorgungs + Decodierschaltung

6-4 Printzeichnung der Strom-
versorgungs + Decodierschaltung

6-5 Plan der Decodierschaltung 2 +
Stromversorgungsschaltung + Netz-
schalterschaltung

6-6 Schaltbild der "control & display”

O)?)O)
wWnN =

Schaltung A

6-7 Printzeichnungen der "control & dis-
play” Printplatte A

6-8 Plan der "control & display” Schaltung
B

6-9 Zeichnung der "control & display”-

Printplatte B
6-10 Verdrahtungsplan
6-11 Elektrische Stlickliste
6-12 Chip Stiickliste
Uebersicht der Standardsymbole
6-13 Uebersicht der Standardsymbole
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2,

BEDIENUNGSORGANE

Ihr-Compact-Disc-Spieler ist nun betriebsbereit. Bevor
Sie ihn jedoch bedienen, sollten Sie sich mit den
Funktionen der Tasten, der LED-Anzeigen und des
Anzeige-Displays vertraut machen, die hier zunédchst kurz
beschrieben werden. Spéter im Text werden wir bei
Hinweisen auf die Tasten usw. immer die
entsprechenden Namen benutzen.

6
7

8’

'POWER’-Taste: zum Ein- und Ausschalten des
Gerates.

2 'TRACK/INDEX'-LED: leuchtet beim Anzeigen der
Stick-Nummern und etwaiger Index-Zahlen.
"OPEN/CLOSE'-Taste: zum motor-gesteuerten Offnen
('OPEN’) und Schliessen ('CLOSE’) der
Platten-Schublade.

‘'TIME'-LED: leuchtet beim Anzeigen der Spieldauer.
Anzeige-Display: arbeitet als EIN/AUS-, 'Stand-by’-
und Fehler-Anzeige; zeigt wihrend des Abspielens,
welche Stlick-Nummer gespielt wird oder deren
vergangene Spieldauer; kann auch die Gesamtzahl!
der Stiicke oder die gesamte Spieldauer der Platte
zeigen; wird beim Programmieren dazu benutzt, die
Stiick-Nummern anzuzeigen die Sie speichen wollen,
und zeigt die gespeicherten Nummern. Siehe auch
'Das Anzeige-Display’.

'TIME/TRACK’-Taste: zum Umschalten von
Stuck-Nummer-auf Spieldauer-Anzeige und
umgekehrt.

'PAUSE’-LED: leuchtet, wenn die 'PAUSE'-Taste
gedruckt wird.

"REPEAT -LED: leuchtet, wenn die 'REPEAT -Taste
gedriickt wird.

REPEAT -Taste: zum Wiederholen der gesamten
Platte oder eines Programmes.

OPEN CLOSE

9

10

11

12

13
14

15

16.

2-1

PAUSE
START/REPLAY

REPEAT

TIME
TRACK

STOP/CM PAUSE

TRACK INDEX K4 INDEX B

PREVIOUS NEXT

SEARCH PROGRAM

16
40 062 A12

"<} INDEX D>’-Tasten: zum Anwiéhlen der Index-Zahl
mit der Sie den Abspielvorgang einleiten wollen ('<’
von Index-Zahl 99 zu Index-Zahl 01 und >’ von
Index-Zahl 01 zu Index-Zahl 99); gleichzeitig flir den
Rickgang zu einer zuzickliegenden Index-Zahi oder
tir den Ubergang auf eine foigende wiéhrend des
Anspielens.

'START/REPLAY’-Taste: zum Einleiten des
Abspielvorgangs ('START’) und zum Zuricklaufen
zum Anfang eines Stuckes (REPLAY’).
"PAUSE’-Taste: zum Festhalten des Anfangs eines
Stiickes oder einer Passage und zum Unterbrechen
des Abspielens.

'OPEN CLOSE’-Taste: zum motor-gesteuerten Offnen
('OPEN’) und Schliessen ('CLOSE’) der
Piatten-Schublade.

‘D> SEARCH <KI'-Tasten: zum raschen Suchen einer
bestimmten Passage (‘D> zurlick, '’ vorwdrts).
'PROGRAM’-Taste: zum speichern der
Stiick-Nummern eines Programms und zum Zeigen
des gespeicherten Programms.

'STOP/CM’-Taste: zum zwischenzeitlichen Stoppen
des Abspielens ('STOP’) und L&schen eines
Programms ('CM’= Clear Memory).

'PREVIOUS' und 'NEXT'-Tasten: zum Anwéhlen

der Stuck-Nummer mit der Sie den Abspielvorgang
einleiten wollen, und zum Wéhlen von
Stiick-Nummern beim Aufbau eines Programms
('PREVIOUS’ fir vorhergehende und 'NEXT’ flr
folgende Stlicke); gleichzeitig fir den Rickgang zu
einer vorhergehenden Stlick-Nummer oder
Index-Zahl oder fiir den Ubergang auf eine folgende
wéhrend des Abspielens.
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TECHNISCHE SPEZIFIKATION

: Compact Disc Digital
Audio System

1110 V,127 V,220 V,240 V= 10%
(durch Aendern der
Transformatoranschlisse)

: CD.../07/17
120 V (Transformator-
Sonderausfihrung)

: 50,60 Hz (keine Umschaltung
notwendig)

@ System

® Netzspannungen

o Netzfrequenzen

@ Leistungsaufnahme : <2 W
:20 Hz + 20 kHz = 0,1 dB
@ Ausgangsspannung : max. 2 Veff = 10 kQ

@ Frequenzbereich

® Ausgangsimpedanz : 200 Q

CS 4966 D

@ Rauschabstand
@ Kanaltrennung
o Kanaldifferenz
® Gesamtklirrfaktor (THD)

@ Kreuzmodulations-
verzerrung
@ Fernbedienung

@ Deemphasis

Abmessungen
BxHxT)

o Gewicht

AA AV

96 dB

93 dB (20 Hz+20kHz)
0,2 dB

0,0025% (20Hz+20kHz)
0,003% (20Hz+20kHz)

)
)
1

: 6 polige DIN-Buchse fur

RC-5-System (EM2000)

: 0 oder 15/50 us (durch

Subcode auf der Platte
geschaltet)

: 320x86x300 mm

(bei geschlos-
senem Einschub)

1 320%x86x450 mm

(bei ausgefah-
renem Einschub)

:ca. 3kg
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3. REPARATURHINWEISE

Fiir Reparaturhinweise des CD-Mechanismus und der
Servo + Vorverstirkerprintplatte siehe Service Manual
C.D.M.-2.

ESD (elektrostatische Entladungen)

Arad

Alle ICs und viele andere Halbleiter sind empfindlich gege-
niiber elektrostatischen Entladungen (ESD).

Unsorgféltige Behandiung im Reparaturfall kann die Le-
bensdauer drastisch reduzieren.

Veranlassen Sie, dass Sie im Reparaturfall tiber ein Pul-
sarmband mit Widerstand verbunden sind mit dem glei-
chen Potential wie die Masse der Gerates.

Bauteile und Hilfsmittel auch auf dieses gleiche Potential
haiten.

In dem Gerdt haben Chipbauteile Anwendung gefunden.
Aus- und Einbauen von Chipbauteilen siehe untenstehen-
des Bild.

Die Platte muss am Plattenteller immer richtig anliegen.
Dafiir ist in einen Biigel des Ladenmechanismus ein Plat-
tenhalter eingebaut. Wenn in Reparaturfélien der Lademe-
chanismus ausgebaut werden soll, sind ein oder mehrere
separate Niederhalter zu benutzen 4822 532 51755. Das
Gerat kann dann in gewohnter Weise arbeiten.

Wenn der Lademechanismus ausgebaut ist, ldsst sich das
Abspielgerat fir Messungen arbeitend machen, dadurch
dass am "control & display” Print die Konnektoranschllsse
22-2 (L) und 22-3 (S—in) miteinander durchverbunden wer-

den.
SERVICEHILFSMITTEL

Audioprifplatte
Fehlenfreie platte +
Platte mit DO-Fehler, schwarzen
Spots und Fingerabdrucken
Torx-Schraubenzieher

Satz (gerade)

Satz (rechteckig)
Platte niederhalter
Filter der 13. Ordnung
Servicekabel ( 5p)
Servicekabel (14p)

4822 397 30085

4822 397 30096

4822 395 50145
4822 395 50132
4822 532 51755
4822 395 30204
4822 321 21273
4822 321 21598

GENERAL

DISMOUNTING

VACUUM PISTON

MOUNTING

e.g. A PAIR OF TWEEZERS

SOLDER SOLDER
COPPER TRACK
pCs8.

GLUE

SOLDERING 214822 395 10082
IRON o A
e.g. WELLER [t
SOLDER TIP PT-H7
oR A 20508 mm
SOLDERING 5 - 0.
IRON SOLDERING \ PRESSURE
SOLDER WICK my, {RON 1
4822 321 40042
SCALET:T SOLDERING TIME SOLDER B
e.g. A PAIR OF TWEEZERS < 2 sec/side 205 -0.8 mm
/05 PRESSURE /| SOLDERING
HEATING /_HEATING + IRON
Y ”
SOLDERING {RON
CHIP c
COMPONENT
SOLDER WICK my
X EXAMPLES

SOLDERING
IRON

SOLDERING
{RON

SERVICE PACKAGE

PRECAUTIONS

OPPER TRACK

CHIP
COMPONENT

Fig. 2

27 012C12
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ABNEHMEN DER OBERKAPPE

— Die 4 Schrauben aus den Seitenwédnden der Oberkappe
herausnehem.

— Die Schraube auf der Riickseite der Oberkappe l6sen.

— Oberkappe vom Geréat abnehmen.

AUSWECHSELN DER GLASSICHERUNG 1701

- Oberkappe abnehmen.
- Die Glassicherung befindet sich am Netzschalterprint in
der linken hinteren Ecke des Gerats.

AUSWECHSELN DER TRANSFORMATORSICHERUNG

- Oberkappe abnehmen.

— Schirmkappe (ber dem Transformator abnehmen.

- Die Transformatorsicherung ist nun zuganglich.

- Nach Auswechseln der Sicherung die Schirmkappe wie-
der aufsetzen.

SERVICEARBEITEN AN DER FRONTPLATTE
Ausbau der Frontplatte

- Oberkappe abnehmen.

~ Die 3 Befestigungsschrauben auf der Oberkappe der
Frontplatte 16sen.

- Die Frontplatte lasst sich nun abnehemen.

- Bei Einbau ist zu beachten, dass die 3 Nocken in die
eigens dazu bestimmenten LOcher der Frontplatte fal-
len.

Ausbau des “control & display” Prints

- Der Print "control & display” ldsst sich durch Lésen von
4 Schrauben losnehmen.

SERVICEARBEITEN AM DECODIER + STROMVERSOR-
GUNGSPRINT

-~ Oberkappe abnehmen.

- Die 2 Schrauben am Decodier- + Stromversorgungsprint
l6sen.

- Die 2 Schrauben auf der Oberseite des Kiihlblgels 16-
sen.

- Die Schraube in der Riickwand zur Befestigung der bei-
den Cinch-Buschen I6sen.

- Nachdem die Steckverbinder geldst worden sind, ldsst
sich der Decodier- + Versorgungsprint hervorschieben
und dem Abspielgerdt entnehmen.

SERVICEARBEITEN AM "SERVO + PRE.AMPL.” PRINT
(Siehe Bild 3)

— Oberkappe abnehmen.

- Frontplatte abnehmen.

— Schraube 4Nx10 I6sen und Ring Pos 224 beseitigen
(siehe Explosionsansicht des Gehauses), auf der Riick-
seite des Lademechanismus.

- Die Zusammenstellung mit Lademechanismus / CDM /
"Servo + pre.ampl.” Print lasst sich nhun aus dem Rah-
men herausnehmen und ist in den daflr vorgesehenen
Servicestiitzen in dem Rahmen (siehe Bild 3) senkrecht
anzuordnen.

- In dieser Weise kdnnen Messungen und Einstellungen
an dem "Servo + pre.ampl.” Print vorgenommen werden.

- Fur Messungen und Einstellungen an dem “"Servo +
pre.ampl.” Print siehe das Service Manual C.D.M.-2.

— Bei Einbau der Zusammenstellung mit Lademechanis-
mus / CDM / "Servo + pre.ampl.” Print ist zu beachten,
dass die Aufhdngegummiteile und Federn Pos. 219 und
218 (siehe Explosionsansicht des Geh&duses) vorhanden
sind.

CS4968 D
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SERVICEARBEITEN AN DER ZUSAMMENSTELLUNG
LADEMECHANISMUS / CDM / "SERVO + PRE.-AMPL."
PRINT

— Oberkappe abnehmen.

— Frontplatte abnehmen.

-~ Auf der Riickseite des Lademechanismus die Schraube
4Nx10 |6sen und den Ring Pos. 224 beseitigen (siehe
Explosionsansicht des Gehaduses).

— Nun lasst sich die Zusammenstellung aus dem Gerét
herausnehmen, nachdem die Steckverbinder geldst
worden sind.

— Schraube N4 x 8 I6sen und Biigel Pos. 501 ausbauen
(siehe Explosionsansicht des Ladenmechanismus).

— CDM + "Servo + pre.-ampl.” Print wird nun an seiner
Stelle gehalten durch einen Nocken des Lademechanis-
mus. Dadurch dass dieser Nocken in Héhe des Folien-
konnektors weggebogen wird, ldsst sich CDM + "Servo
+ pre.-ampl.” Print aus dessen Auflegestellen des Lade-
mechanismus herausnehmen.

- Bei Einbau des CDM / "Servo + pre.-ampl.” Prints in den
Lademechanismus ist zu beachten, dass die mechani-
sche Bremse Pos. 123 (siehe Explosionsansicht des La-
demechanismus) richtig positioniert wird.

SERVICEARBEITEN AM LADEMECHANISMUS
Ausbau des Lademechanismus 0

B —— Flg 4 MOA.00126

- Halter J des Niederhalters beseitigen durch Ausbau der
Spiralfeder auf der Riickseite. Halter J lasst sich dann
aus seinen Gelenkpunkten herausnehmen.

- Seil D beseitigen.
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- Seilrad B ausbauen, nachdem die Klemmscheibe auf der
Achse beseitigt worden ist.

- Hebebuigel N entfernen duch Anheben der Zunge M und
Hinausschieben des Biigels aus seiner Achsenfiihrung.

- Zahnrad G beseitigen durch Entfernen der Achse k, nach-
dem Ring L fortgenommen worden ist. .

- Nun lasst sich der Plattentrager O aus dem Halter herau-
snehmen, indem er auf der Vorderseite angehoben und
aus der Fiihrung geschoben wird.

- Anschliessend lassen sich nacheinander Kammrad C,
Schalterbiigel E und Zahnrad F ausbauen.

- Der Lademotor samt Seilrad A lasst sich durch Besei-
tigung der Feder fortnehmen.

Einbau des Lademechanismus

~ Plattentrager O in der Flihrung unterbringen und an seine
Stelle schieben (+ Plattentrager in der Stellung "close”).

- Zahnrad F einbauen.

~ Schalterbuigel E anbringen. Der linke Nocken des Biigels
muss zwischen den 2 Schaltern positioniert werden.

- Veranlassen, dass die Oeffnung in Zahnrad F senkrecht
angeordnet st (siehe Bild 4) und Kammrad C anbringen in
der Weise wie in Bild 5 dargestellt.

I M

a

MDA.00125

Fig. 5

~ Bis zur Endstellung das Kammrad C linksherum drehen
und beachten, dass der Nocken von Schalterbiigel Ein die
Fihrung auf der Riickseite des Kammrads fallt.

- Nun das Kammrad linksherum und rechtsherum drehen
und lberprifen, ob die beiden Schalter wechselweise
eingeschaltet werden.

- Kammrad C linksherumdrehen, so dass der obere Schal-
ter betatigt wird, und in dieser Stellung Seilrad B einbauen.
Darauf die Klemmscheibe befestigen.

- Zahnrad G einbauen und Achse K und Kiemmscheibe L
befestigen. Es ist dann zu beachten, dass das Zahnrad G
an seine Stelle gebracht werden soll, bevor die Achse und
die Klemmscheibe befestigt werden kénnen.

- Hebebiigel N anbringen.

Es ist zu beachten, dass die Gabel auf der rechten Seite
des Hebebiigels die Fiihrungsschiene des Einschubs
“umschliesst.

- Motor samt Seilrad A einbauen und Seil D umlegen.

- Nun lassen sich der Haiter J des Niederhalters und die
Druckfeder montieren.

- Nach Einbau die Funktion des Lademechanismus {iber-
prufen durch Links- und Rechtsherumdrehen von Seilrad
B.

3-3
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4. ELEKTRISCHE MESSUNGEN UND EINSTELLUNGEN
Fiir Messungen und Einstellungen am CD-Mechanismus
und am "’servo + pre.-ampl.” Print siehe das Service Ma-
nual C.D.M.-2.

Spezifikationsmessung

L $/N AND
DISTORTION

CD PLAYER FILTER METER
R

@9.SOUND TECHNOLOGY
ST 17008

30 459 A12

Fig. 6

Zum Messen der Spezifikation kann die Audioprifplatte
4822 397 30085 benutzt werden. Zum Messen:

- des Gesamtklirrfaktors (THD)

- der Kreuzmodulationsverzerrung

- des Rauschabstands (S/N ratio)

ist ein Filter der 13. Ordnung, etwa 3822 395 30294 (siehe Bild
6), einzusetzen.

Aendern der Transformatoranschliisse

260V ~
2
o F1 o9

F1=0.25A/125°C
38122 A12/A

Fig. 7

Wenn das Gerat angeschlossen werden soll an eine Netz-
spannung die von der auf dem Typenschild erwahnten
Spannung abweicht, miissen die Transformatoranschlisse
wie in Bild 7 dargestellt geandert werden.

Achtung!

Bei Aenderung auf 110V oder 127 V muss die Glassicherung
auf dem Netzschalterprint von 200 mA - T auf 400 mA - T
geandert werden.
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MESSVERFAHREN IN EINZELHEITEN FUER DIE DECO-
DIERSCHALTUNG

HINWEISE

Priifplatten

Es ist wichtig, dass die Prifplatten mit grosser Sorgfalt be-
handelt werden. Die Stérungen auf den Platten (schwarze
Spots, Fingerabdrucke usw.) sind exklusiv und sind eindeu-
tig positioniert.

Beschadigungen konnen zu zusétzlichen Dropouts u.dgl.
tuhren, wodurch der beabsichtigte Fehler auf der Platte nicht
mehr exklusiv ist. Das Priifen etwa der richtigen Funktion
des Trackdetectors ist dann nicht mehr méglich.

Messungen an Operationsverstarkern

In den Schaltungen werden Operationsverstarker vielfach
benutzt. Sie konnen u.m. als Verstarker, Filter, Umkehrer und
Puffer eingesetzt sein.

in den Fallen in denen in irgendeiner Weise Riickkopplung
angewandt worden ist, konvergiert der Spannungsunter-
schied an den Differentialeingadngen zu Null. Das gilt sowohl
fur Gleichspannungs- wie fiir Wechselspannungssignale.
Die Ursache ist auf die Eigenschaften eines idealen Opera-
tionsverstarkers zuriickzufithren (Z, = o, G = %, Z, = 0).
Wenn ein einziger Eingang eines Operationsverstarkers
unmittelbar mit Masse durchverbunden ist, ist es nahezu
unmdglich, an den invertierenden und nicht-invertierenden
Eingangen zu messen. Im solchen Fall ist nur das Aus-
gangssignal messbar.

Darum wird in den meisten Fallen die Wechselspannung an
den Eingéangen nicht gegeben werden.

Die Gleichspannungen an den Eingdngen sind einander
gleich.

Stimulieren mit ’0” und ’1”

Wahrend das Messverfahren milssen manchmal bestimmte
Punkte mit Masse oder mit Speisespannung verbunden
werden.

Dadurch kénnen bestimmte Schaltungen in eine gewiin-
schte Lage gebracht werden, wodurch die Diagnosedauer
gekiirtzt wird. In einigen Fallen sind die entsprechenden
Punkte Ausgange von Operationsverstarkern. Diese Aus-
gange sind kurzschlussfest, d.h. dass sie straflos auf "0”
oder Masse gebracht werden diirffen. Der Ausgang eines
Operationsverstarkers darf jedoch niemals unmittelbar an
die Speisespannung gelegt werden.

Messungen an Mikroprozessoren

Ein- und Ausgéange von Mikroprozessoren dirfen niemals
unmittelbar an die Speisespannung gelegt werden.

Die Ein- und Ausgange diirfen nur auf "0” gebracht werden,
soweit dies betont erwahnt ist.

Messungen mit einem Oszilloskop

Beim Messen mit einem Oszilloskop empfiehit sich, miteiner
Messonde 1 : 10 zu messen, da eine Sonde 1 : 10 eine
betrachtlich geringere Eingangskapazitat als eine Sonde 1:
1 aufweist.

Wabhl des Massepotentials

Es ist dusserst wichtig, einen Massepunkt zu wahlen der
moglichst nah am Priifpunkt liegt.

Einspeisebedingungen

- Einspeisen von Pegeln oder Signalen aus einer externen
Quelle darf niemals erfolgen, wenn die entsprechende
Schaltung keine Speisespannung hat.

- Die eingespeisten Pegel oder Signale diirffen niemals
grosser als die Speisespannung der entsprechenden
Schaltung sein.



COMBACT

DIGITAL AUDIO

Laser-Dauerbrennen

- Kondensator 2305 am "Decoding” Print Uberbrlcken.

- Si (Anschluss 20 von IC6101 am "Servo + pre.-ampl.”
Print) an Masse legen.

~ Speisespannung einschalten.

— Der Laser brennt nun in Dauerbetrieb.

Kennzeichnung der Priifpunkte

In den Zeichnungen der Schaltpldne und der Printplatten
sind die Prifpunkte mit einer Nummer (z.b. )} gekenn-
zeichnet, auf die sich das messverfahren bezieht.
Im nachfolgenden Messverfahren.ist zu den gekennzeich-
neten Prufpunkten das Symbot ausgelassen.

ALLGEMEINE KONTROLPUNKTE

Im nachfolgenden detaillierten Messverfahren werden ei-
nige allgemeine Voraussetzungen die fiir ein einwandfrei
arbeitendes Geréterforderlich sind, nich aufgefiihrt wer-
den.

a. Veranlassen dass Platte und Objektiv sauber sind
(Staub, Fingerabdriicke u.dgi. beseitigen) und mit unbe-
schéadigten Platten vorgehen.

b. Ueberpriifen ob alle Speisespannungen verliegen und
den richtigen Wert aufweisen.

c. Die richtige Funktion der beiden Mikroprozessoren mit-
tels ihre eingebauten Prifprogramms und Servicepro-
grammes Uberpriifen.

Methode:
Eigenpriifung des Decoder Mikroprozessors IC

Mit der Eigenprifung werden folgende Teile des uPs ge-
pruft:

- RAM

- ROM

- TIMER

- Serielle E/A-Schnittstelle

— E/A-Gatter

- {2C und 12D-Verbindung am Konnektor 46-2 und 46-1 auf
dem "Decoder” Print unterbrechen.

- Anschlisse 1, 7, 26 und 27 des uPs entldten.

- Anschluss 2 des puPs "tief” (Masse) machen und die
Speisespannung einschalten.

- Die Priifung wird eingeleitet, wenn Anschluss 2 wieder
"hoch” gemacht wird Massenanschluss beheben).

— Wenn alle Priifungen positiv sind, wird innerhald 1s
Anschluss 1 des uPs tief werden.

Eigenpriifung des Decoder Mikroprozessors IC

Mit der Eigenpriifung werden foigende Teilde des uPs ge-
prift:

- RAM

- ROM

- TIMER

— Serielle E/A-Schnittstelle

- E/A-Gatter

- 12C und 1°D-Verbindung am Konnektoranschiussen 21-4
und 21-5 auf dem “control : display” Print unterbre-
chen.

— Anschluss 2 des Mikroprozessors "tief” (Masse) machen
und die Speisespannung einschalten.

- Die Prifung wird eingelietet, wenn Anschluss 2 wieder
"hoch” gemacht wird (=von Masse trennen).

— Wenn alle Prufungen positiv sind, wird innerhald 1s
Anschluss 1 des Mikroprozessors "tief” werden.

4-2

Einleiten des pP-Serviceprogramms

- Servicestellung ”0”

Gleichzeitig die Tasten PREVIOUS, NEXT und TIME/
TRACK driicken. Diese drei Tasten gedrlckt halten,
wéhrend die Netzspannung eingeschaltet wird.

Das ist die Bereitschaftstellung; auf dem Display er-
scheint "0".

- Servicestellung ”1”

Von der Servicestellung "0" aus kann das Abspielgeréat
durch Drlicken der NEXT-Taste in die Servicestellung "1”
Gberfuhrt werden.

In dieser Lage gibt der Laser Licht und das Gerét fangt
an zu fokussieren. Wenn der Fokuspunkt erreicht ist,
erscheint "1” auf dem Display.

Wenn keine Platte aufgelegt ist, steigt und sinkt das Ob-
jektiv 16x. Danach gelangt das Abspielgerdt wieder in
die Servicestellung "0".

- Servicestellung ”2”
Zu erreichen durch Driicken der NEXT-Taste, nachdem
die Servicestellung "1” erreicht ist.
Der Plattentellermotor féngt an zu laufen.
Auf dem Display erscheint nun "2"
Um den Uebergang auf die Servicestellung "3” vorzube-
reiten, wird der Arm zur Plattenmitte gesteuert.

- Servicestellung ”3”
Zu erreichen durch Driicken der NEXT-Taste, nachdem
die Servicestellung "2" erreicht ist.

Die Radialregelung wird eingeschaltet. Die Subcode-
Information wird nicht beachtet. MUTE ist hoch, so
dass die Musikinformation freigegeben wird.

Auf dem Display erscheint "3".

(Bedingt durch die Lange der Einlaufspur wird nach ca.
1 Minute Musik wiedergegeben werden.}

In dieser Lage ist es mdglich, mit Hilfe der Taste
SEARCH FORW. den Arm auswaérts bzw. einwérts zu
bewegen.

Die Bewegung ist nun durch den Mikroprozessor kon-
trolliert und der Arm bewegt mit Schritten von 64 Spu-
ren, solange die Taste betatigt wird. Wenn eine der Ser-
vicestellungen 1, 2 oder 3 gestort werden, (etwa wenn
die Platte abgebremst oder beseitigt wird) gelangt das
Abspielgerét wieder in die Servicestellung "0".

Das Serviceprogramm kann verlassen werden, dadurch

dass der Netzschalter (POWER ON/OFF) aus- und wie-
der eingeschaltet wird. (Hardware reset).
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|. DECODIER pP
o Eigenpriifung des Decodier-uPs

Siehe Eigenprifung des Decodier-uPs zu "Allgemeine
Kontrollpunkte”.

o Reset (Anschluss 17)

Wéhrend dem Einschalten der Speisespannung muss
ein positiver Impuls anstehen.

o X-tal out (Anschluss 16; Priifpunkt 31)
Die Frequenz dieses Signals muss 6 MHz sein.
« Si (Anschluss 21; Priifpunkt 21)

Wenn das Si-Signal (= Start Initialisation) "tief” ist, wer-
den die Laserstromversorgung und die Fokusregelung
eingeschaltet.

Spieler- POWER ON | Service- PLAY
stellung stellung 1
Si-Signal I "hoch” | “tief” |"tief"

o RD (Anschluss 7; Priifpunkt 24)

Das RD-Signal (= Ready) wird "hoch”, wenn der Foku-
spunkt gefunden ist. Es muss also eine Platte auf dem
Plattenspieler liegen.

SERVICE POSITION 1 4 PLAY

POSITION PLAYER POWER ON
RD SIGNAL _l——I—i "HIGH" LOW"
I
POWER ON
MDA 00363
T12 -638

e MSTP (Anschluss 20; Priifpunkt 78)

Wenn nach RD "hoch” das MSTP kurz (=0,2 s), "hoch”
ist, wird die Plattentellermotorregelung eingeschaltet.
Die Steuerung des Plattentellermotors erfolgt durch das
MC-Signal (Priifpunkt 81). Kontrolle von MC siehe "De-
coder-A IC”. Kontrolle der Plattentellermotorregelung
siehe CDM-2 Service Manual "Kontrolie der Motorrege-
lung”.

BO (Anschluss 8; Priifpunkt 36)
B1 (Anschluss 9; Priifpunkt 34)
B2 (Anschluss 10; Priifpunkt 33)
B3 (Anschluss 11; Priifpunkt 32)

Mit den Signalen B0 bis B3 werden.

o die Radialregelung geschaltet und der Pegel am DAC-
Ausgang geregelt.

e In der "SEARCH"-Stellung muss an den 4 Messstellen
Aktivitdt vorhanden sein.

Service Service

STOP PLAY
Pos. 0,1,2 Pos. 3

BO “tief” "hoch” "tief” "hoch”
B1 "hoch” "hoch” "hoch” "hoch”
B2 "hoch” "hoch” "hoch” "hoch”
B3 “tief” “tief” “tief” “tief”

e TL (Anschiuss 12; Priifpunkt 16)

- Mit dem TL-Signal (= Track Loss), wird dem uP be-
kanntgegeben, dass Spurverlust droht. Der pP kann
dann mit BO + B3 Korrektursignale abgeben.

— In der Stellung "SEARCH" oder wenn an den Spieler
gestossen wird, sind am Messpunkt 16 Impulse vor-
handen.

REdig (Anschluss 13; Priifpunkt 37)

Mit dem Redig-Signal (= Radial Error digital= Radialabwei-
chung) wird die Stelle des Arms zu der Spur bestimmt und
kontrolliert/korrigiert, wenn von Spursprung oder Stossen
an den Spieler die Rede ist.

CS4972D

In der Servicestellung 3 oder der Stellung PLAY oder PAU-
SE muss an Prifpunkt 37 eine Blockwelle zur Verfligung
stehen.

Durch Frequenzschwankung ldsst sich diese Blockwelle
schwer triggern.

o DODS (Anschluss 22; Priifpunkt 19)

Mit dem DODS-Signal (= Drop Out Detector Suppres-
sion) wird verhindert, dass wéhrend des Spursprungs
Dropout-Signale die Kontrolle des Arms beeinflussen.

SEARCH,
PLAY PAUSE

. U

POSITION PLAYER POWER ON SERVICE POSITION 3

DODS  SIGNAL

ow l HIGH" ‘

MDA 00364

il. DECODER A-IC T2 -6%

« Das MC-Signal (Anschluss 17; Priifpunkt 81) kontrollieren

— In der Bereitschaftsstellung ist das MC-Signal (Motor
Control) wie im nachstehenden Bild angegeben.

Anmerkung:
Die Wiederholungsdauer des MC-Signals betréagt
11,3 ps.

- Eine Platte auf den Plattentelier legen.

- In Stellung PLAY oder SERVICE POSITION 3 ist das
MC-Signal wie im nachstehenden Bild angegeben.

Anmerkung:

Beim Anlauf ist das Tastverhaltnis ("duty cycle”) 98%;
anschliessend kommt das Signal zu einem Tastverhalt-
nis von ca. 50%.

Siehe auch in dem Service Manual CDM-2: "Kontrolle
der Motorregelung”.

[/ ]

POSITION: STAND 8Y.

L

POSITION: PLAY (BEGINNING}

LS

POSITION: PLAY {NORMAL}

38 849 A2

« HF-Signal an Priifpunkt 65 (eye pattern) kontrollieren

- Platte auf den Plattenteller legen.

- Das HF-Signal muss vorhanden und stabil sein in der
Stellung PLAY und in:
SERVICESTELLUNG "3", nachdem die Einlaufspur gele-
sen worden ist.
In der Servicestellung "2" und wéhrend dem Lesen der
Einlaufspur ist das HF-Signal nicht stabil.

Oszilloskopstellung 0,5 us/DiV.
Amplitude ca. 1,5 Vg




COMBPACY

DIGITAL AUDIO

o HF-Signal an Priifpunkt 66 kontrollieren

- Platte auf den Plattenteller legen.

- In der PLAY-Stellung und in der Servicestellung "3" ist
das HFD-Signal "hoch”; kleine Impulse jedoch kdnnen
vorhanden sein, die zu Storungen auf der Platte fiihren
kénnen.

- In der Servicestellung "2” und wahrend Wiedergabe der
Spur Nr. 15 der Priifplatte 5A sind HFD-Impulse sicht-
bar.

HFD — -

Oszilloskopstellung 5 ms/DIV MDA.00240

o Kontrollieren, ob das MUTE-Signal (Anschluss 11,
Priifpunkt 67) “hoch” ist.

Bei Anwendung von Filter-B IC wird der MUTE-Eingang
nicht benutzt.

o Kontrolle des CEFM-Signais (Anschluss 27; Priifpunkt
68)

~ Eine Platte auf den Plattenteller legen.

- In der Bereitschaftssteliung {nur Netzschalter gedriickt)
liegt die Frequenz zwischen 2,82 MHz und 5,64 MHz.

- In den Stellungen "PLAY” und "SERVICE POSITIONEN
2 und 3" betragt die Frequenz 4,32 MHz.

o Kontrolle des X-in-Signals (Anschluss 19; Priifpunkt
69)

- Die X-in-Frequenz betragt 11,2896 MHz.

- Wenn diese Frequenz abweicht, dann Priifpunkt 70 kon-
trollieren: X-out-Signal, auf Filter-B IC. Diese Frequenz
muss ebenfalls 11,2896 MHz betragen.

e Die fiir Filter-B IC bestimmten “timing”-Signale kon-
trollieren

Eine Platte auf den Plattenteller legen.
- Den Spieler in eine der folgenden Stellungen bringen:
SERVICEPOSITION 2 oder 3 oder Stellung PLAY.
Mit Oszilloskop mit dem WSAB-Signa!l (Prifpunkt 71;
Anschluss 39) triggern.
Die Signale kontrollieren:

WSAB an Prifpunkt 71 (Anschluss 39)

(Word Select von Decoder-A zu Fiiter-B)

CLAB an Prufpunkt 72 (Anschluss 38)

(Clock von Decoder-A zu Filter-B)

und ihre Beziehung zu einander.
An Prifpunkt 73 (Anschluss 37), DAAB-Signal (DATA
von Decoder-A zu Filter-B), soll Aktivitdt vorliegen.

WSAB

I

—

CLABMMMUMMMMMUM
L

2822uMHz
N34S

warcn

o Kontrolle des EFAB-Signals (Error Flag von Decoder-A
zu Filter-B) an Priifpunkt 74 (Anschluss 36)

- Prufplatte 5A auf den Plattenteller legen.

~ Wiéhrend der Wiedergabe missen an Priifpunkt 74
EFAB-Impuise anstehen, bei nicht-kréftigem Bremsen
der Platte und wahrend des Schnellsuchgangs (Fast
Forward, Fast Reverse).

Anmerkung:
Filter-B IC ist imstande, 8 aufeinander folgende EFAB-
Impulse zu interpolieren.

4-4

8-sample
interpolation

interpolation |
period ~ yv!

ARNEERE

EFAB (error flag)

38 845 A12
» Kontrolle der Q-channel-Signale

Anmerkung:

Wenn die Mikroprozessorplatte eingesetzt wird, sind die
Priifpunkte 75, 76 und 77 nicht angeschiossen.

Die Mikroprozessorplatte ist als Subprintplatte (iber der
Decodierplatte angeordnet. Auf der Platte befindet sich
IC6451: MAB8441P/T012.

Eine Platte auf den Plattenteller legen.

Den Spieler in eine der folgenden Stellungen bringen:

SERVICEPOSITION 3 oder Stellung PLAY.

An dem QRA-Signal (Q-channel Request Acknowledge)

triggern; Prifpunkt 75; Anschiuss 30.

Die Signale QRA an Priifpunkt 75
QCL an Prifpunkt 76
(Q-channel-clock)

und ihre Beziehung zu einander kontrollieren.
An Prifpunkt 77 (Anschluss 29) QDA (Q-channel Data)
muss dann Aktivitdt vorliegen.

Anmerkung:

Die QRA-Anfrage wird durch den Decodier-uP eingesetzt.
(QRA "hoch”). Darauf wird durch Decoder-A diese Frage
beantwortet (QRA wird "tief”).

Mit dem néchsten positiv verlaufenden Taktimpuis (QCL)
wird durch den Decodier uP das QRA-Signal wieder
"hoch” gesetzt.

Sobald der Decodier-uP iber QDA ausreichende Infor-
mationen gufgenommen hat, wird QRA wieder "tief”. Des-
wegen werden die QRA-Zeiten jedesmal schwanken.

- [ / /'/'/ L

(Anschluss 30)
(Anschluss 31)

UL
/
QDATA oI IIIITTC ;'////11‘_‘_': S

38 846 A12
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« Kontrolle des SSM-Signals (Priifpunkt 78; Anschluss
33) = Start - Stop Plattentellermotor

— Motorstartimpuls, wenn Priifpunkt 78 fir =0,2 s "hoch”
ist.
- Motorstopimpuls, wenn Priifpunkt 78 fiir =0,2 s "hoch”
ist.
Anmerkung:
Nach dem Motorstartimpuls werden SWAB-Informa-
tionen {Subcoding Word Clock) an dieser Steile sichtbar.
Die Periodendauer dieses Signals betragt 136 ps.

o Kontrolie der Subcode-Taktsignale

- Eine Platte auf den Piattenteller legen.
- Den Spieler in eine der folgenden Stellungen bringen:
SERVICEPOSITION 3 oder Stellung PLAY.
- Oszilloskop mit dem SWAB-Signal an Priifpunkt 78 trig-
gern.
- Die Signale
SWAB an Priifpunkt 78; Anschluss 33
SCAB an Priifpunkt 79; Anschluss 35 (Subcode
Clock von Decoder-A zu Filter-B).
SDAB an Prifpunkt 80; Anschluss 34 (Subcode
Data von Decoder-A zu Filter-B).
und ihre gegenseitigen Beziehungen kontrollieren.

Anmerkung:

Wihrend der Burst von 10 Taktimpulsen auf SCAB er-
scheint wird die Q-channel Information auf SDAB Uber-
tragen. Danach folgt die P-Bit-Anzeige.

Dieses Signal ist zwischen zwei Bursts von 10 Taktimpul-
sen "hoch” bei Pauseanzeige und “tief’ bei Musikanzei-

ge.

SWAB

=2.8224MHz

SDAB
MDA.00239

« Kontrolle des CRI-Signals

Das CRI-Signal ist bei Spurensprung "tief". Stellung
SEARCH.

« Kontrolle des DEEM-Signals (Priifpunkt 84; Anschluss
32)

— Prifplatte 5 auf den Plattenteller legen.

— Wihrend der Wiedergabe von Spur Nr. 14 (ohne PRE-
EMPHASIS aufgenommen) muss das DEEM-Signal
"tief” sein.

- Wiahrend der Wiedergabe von Spur Nr. 15 (mit PRE-
EMPHASIS aufgenommen) muss das DEEM-Signal
"hoch” sein.

CS4974 D

lil. FILTER - B IC

¢ Kontrolle der Signale zwischen Decoder-A IC und Fil-
ter-B IC

Siehe zu "Il Decoder-A IC™:

* X-in-Signal (Priifpunkte 69 und 70) kontroliieren.

*Fir Filter B bestimmte “timing’-Signale (WSAB-,
CLAB-, DAAB-Signale; Prifpunkte 71, 72 und 73) kon-
trollieren.

* EFAB-Signal (Prufpunkt 74) kontrollieren.

* Subcode-Taktsignale (WSAB-, CLAB-, DAAB-Signale;
Prifpunkte 78, 79 und 80) kontrollieren.

Kontrolle der "timing”-Signale zwischen Filter-B IC
und DAC IC

Eine Platte auf den Plattenteller legen.

Den Spieler in eine der folgenden Stellungen bringen:
SERVICEPOSITION 3 oder Stellung PLAY.

Oszilloskop triggern mit dem SWBD-Signal (Word Se-
lect von Filter B zu DAC) Priifpunkt 85 (Anschluss 18).

Die Signale
WSBD an Priifpunkt 85; Anschluss 18
CLBD an Priifpunkt 87; Anschluss 16
(Taktsignal von Filter B zu DAC)
und ihre Beziehung zu einander kontrollieren.
An Priifpunkt 86 (Anschiuss 15) DABD-Signal (DATA
von Filter-B zu DAC) muss, wenn eine Audioplatte ein-
gesetzt wird, Aktivitdt vorliegen.
Wird eine Digitale Data enthaltende Platte (CD-ROM) be-
nutzt, ist dieser Anschluss dauernd "tief” geschaltet durch
Transistor 6315.
Am Display wird dann "data” sichtbar.

Anmerkung:

Wenn die Mikroprozessorplatte eingesetzt wird, ist der
CD-ROM-Anzeiger nicht angeschlossen.

Die Mikroprozessorplatte ist als Subprintplatte tber der
Decodierplatte angeordnet. Auf der Platte befindet sich
IC6451: MAB8441P/T012.

CLBSMMWMMMW L

56448MHz i

2835 2835

|
l
566uS

SWAB

DOBM

SWAB

DOBM

« Kontrolle des DOBM-Signals (Digital Output)

- Eine Platte auf den Plattenteller legen.

— Den Spieler in die Bereitschaftsstellung (nur Netzschal-
ter gedrickt) bringen.

- Oszilloskop mit dem SWAB-Signal (Priifpunkt 78) trig-
gern.

- Das DOBM-Signal (Priifpunkt 88; Anschluss 14) kontroi-
lieren.
Ein leeres Audiosignal hat ein festes Muster. Siehe
Zeichnung "stand-by” (Bereitschaft).

— Den Spieler in die PLAY-Stellung bringen.
Das DOBM-Signal kontroliieren. Siehe Zeichnung

— 7 r

O A R

POS. STAND-BY

2uS/DIv

POS. PLAY AUDIO INFORMATION 2uS/DIV

MDA.00238
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¢ In der Stellung SEARCH ist das ATSB-Signal "tief” -
Priifpunkt 89; Anschluss 22 (Attenuation Audio Sig-
nal)

Anmerkung:

Wenn die Mikroprozessorplatte eingesetzt wird, ist der
Priifpunkt 89 nicht angeschlossen.

Die Mikroprozessorplatte ist als Subprintplatte lber der
Decodierplatte angeordnet. Auf der Platte befindet sich
IC6451: MAB8441P/T0O12.

« Das MUSB-Signal kontrollieren - Priifpunkt 90;
Anschluss 23 (Soft Mute)

Dieses Signal ist "tief” in den Stellungen:

PAUSE

NEXT oder PREVIOUS, wenn von einem Musikstlick auf
ein anderes gesprungen wird schneller SEARCH, wenn
der Searchkncepf ldngere Zeit festgehalten wird.

IV. DAC IC (DUAL DIGITAL ANALOG CONVERTER)

« Die Signale zwischen Filter-B IC und DAC IC kontrollie-
ren.
- Siehe zu "lll Filter-B IC™:
* Die "timing”-Signale zwischen Filter-B IC und DAC IC
kontrollieren.

« Den Ausgang des OP-AMP nach dem DAC IC kontrol-
lieren.

— Eine Platte auf den Plattentelier legen.

- In der Stellung "PLAY” oder in "SERVICEPOSITION 3"
muss an dem Ausgang des OP-AMP das analoge (=
Musik) Signal anstehen, nach Einlesen der Einlaufspur.

V. DEEM-SCHALTUNG

o Die DEEM-Schaltung kontrollieren.

— Prifplatte 5 auf den Plattenteller legen.

— Wihrend der Wiedergabe von Spur Nr. 14 (mit PRE-
EMPHASIS aufgenommen) muss das DEEM-Signal an
Priifpunkt 84 "tief’ sein.

— Wéhrend der Wiedergabe von Spur Nr. 15 (ohne PRE-
EMPHASIS aufgenommen) muss das DEEM-Signal an
Prifpunkt 84 "hoch” sein.

— Wiéhrend der Wiedergabe von Spur Nr. 14 muss an den
Quellen ("sources”) von 6317 (Priifpunkt 91) und 6318
das analoge Signal zur Verfligung stehen.

— Wihrend der Wiedergabe von Spur Nr. 15 muss an den
Quellen von 6317 (Prifpunkt 91) und 6318 (Prufpunkt
92) das analoge Signal 0 Volt sein.

VI. KILL-SCHALTUNG

— Beim Ein-und Ausschalten der Netzspannung muss das
Signal an dem Kollektor von 6325 (an einem Bricken-
draht. Prufpunkt 93, zu messen) sein wie im untenste-
henden Bild dargestelit.

%0.85
e- ——— >

-8v

| |
POWER ON POWER OFF

MDA.00134
T28

a \_
ov
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RVO PCB
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LOADING

101
102
103
104
105

106
107
108
109
111

112
113
114
115
116

117
118
119
121
122

123
124
125
1264127

4822 464 50401
4822 276 11277
4822 402 50208
4822 522 31905
4822 532 50268

4822 528 81046
4822 532 50262
4822 402 40045
4822 402 20096
4822 459 80268

4822 492 51725
4822 361 20576
4822 492 63218
4822 358 20116
4822 492 51726

4822 535 91857
4822 522 31907
4822 522 31908
4822 462 71375
4822 466 40176

4822 402 30143
4822 402 60928
4822 402 60927
4822 443 50771
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EXPLODED VIEW CABINET

CABINET PARTS

201 4822 492 51723

202 4822 410 25463 /00B

202 4822 410 25295 /O0OR/00X/05R/05X/07R 2723 ——
204 4822 444 40163 /00B

204 4822 426 51102 /00R/00X/05R/05X/07R

206 4822 532 51756 |
207 4822 460 20663 /00B

207 4822 460 20643 /00R/00X/05R/05X/07R

204

206

208 4822 459 80344
209 4822 492 32505 218

210 4822 450 60789

211 4822 410 25441 219

212 5322 462 30304

213 4822 410 25293

214 4822 466 91715

215 4822 410 25294

216 4822 402 50207 501

217 4822 492 51722

218 4822 492 51724 232 4822 462 71369

219 4822 325 20138 233 4822 462 40409 D02

222 4822 502 12012 234 4822 466 91714 a0
223 4822 443 61974 /00B 236 4822 492 63076

223 4822 426 40351 /OOR/00X/05R/05X/07R | 237 4822 267 30631

224 4822 532 11218 238 4822 267 40284

226 4822 492 60063 239 4822 267 30673

227 4822 276 11309 241 4822 321 10457 /00B/OOR/00X
228 4822 492 63416 241 4822 321 10457 JO5R/05X

229 4822 146 21122 /00B/OOR/00X/05R/05X | 241 4822 321 10445 /O7R

229 4822 146 21134 JO7R/17R 042 5322 272 10215 /01R

231 4822 265 20262 243 4822 256 30231 /01R

CS 4977
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BLOCK DIAGRAM

CDM 2 SERVO + HF AMPLIFIER CIRCUIT DECODER CIRCUIT
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D1-4 HF £ROM HFE AQ-AT DAt DA4 DEEM
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PHOTO DIODE SIGNAL HFD PROCESSOR HFD SAAT210
M PROCESSOR 7
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CURRENT |l mer QRA £
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! ir }DECODEH pP PHOTODIODE  SIGNAL ' 5‘
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61048 gilég RE2 PROCESSOR
LASER
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X g* ! . TO DECQDER yP RADIAL ERROR RE -dig
1 TDA 5709 PROCESSOR
# MONITOR RADIAL ERROR \ \
—— biooe LASER PROCESSOR
\ QUTPUT 102 8023 1 . RE dig TL RD 5i DODS CRI QRA MUTE
S(HE) ADY 8033 QDA
D1-4 3469 FROM 0 B0+3 [
—— o > DECODER pP RADIAL ERROR — SWAB/SSM
x v PROCESSOR RPY U
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6301 ¢
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|
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i
— 1
I
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4
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B0-B3 - Control bits for radial circuit RE1 - Radial error signal 1 (summation of ATSB -
DAC - Current output for track jumping amplified currents D, and D,
(Digital to Analogue Converted) RE2 - Radial error signal 2 (summation of CD ROM
DODS - Drop out detector supression amplified currents D, and D, Switch -
D1+4 - Photodiode currents RE dig - Radial error digital
FE - Focus error signal RE lag - Radial error signal for LAG network CEFM -
FE lag - Focus error signal for LAG network RD - Ready signal, starting up procedure CLAB -
HF - HF output for DEMOD finished CLBD -
HFD - HF detector output for DEMOD RPU - Radial puls after track jumping ==
HF-in - HF current input Si - On/off control for laser supply and DAAB )
LM - Laser monitor diode input o focus circuit DABD ]
LO - Laser amplifier current output TL - Track loss signal
MC - Motor control signal Ve - Control voltage for turntable motor DEEM -
- i ign ified RE,-
RE Eédlibfrgr?trs? gnal (amplified RE, DOBM )
1 EFAB -
IREF -

MSTP -



DECODER CIRCUIT

1302
uPD41416 DIGITAL OUT
' I’tif; /l‘ DHAM@//D H;A:»Efsws
HE AQ-AT DA1-DA4 DEEM
SNAL { X N XSYS SAn220 DOBM ALCO 5dB - 1808 a B
HFD SAAT210 TDA 1541 % > % >
DECODER SCAB DIGITAL FILTER / 6306A 63068
SDAB CLBD
1 CLAB B DUAL DAC
LOOPFILTER ! \E/)vgﬁ% e ARCO 6d8 8dB R
CURRENT a GRA EFAB wsBD Arer | AF
st 0 aon b R >
1 PUMP SWAB, 63078
6302 CRI MC SSM MUTE 6304 MUSB  ATSB 6305 DABD Y
I Ly EMPF?,AEéIS KILL —
{2 A
6319-6322 6323-6325
RD l
GNAL {I ?[ CDOROM
SWITCH
6315
RE-dig
VEURIENVE R S 7R L1
1 . RE-dig TL RD Si DODS CR! QRA MUTE MUSB ATSB
o
—_ SWAB/SSM MAB 8441
| APy U 2 DECODER P
6301 IZC
w AV
oL !
| MAINS SWITCH CIRCUIT 2c CONTROL AND DISPLAY CIRCUIT LOADING ASSY
t JZD S-IN b
' S-0UT
LED DISPLAY |
! ' .E__ SONTROL o !
| | LR i £ fmer| A fw
L - ' 1052 h l l
! MAING supey f— °3
SWITCH :
= Bawe
! - / ~ —
Ly l - 6055 6059
- - - - - - - = - - - - - - . - - TZB/GBS_ PESW
al 1 (summation of ATSB - Attenuation of Audio level in Search MUSB - Soft Mute signal
ts D, and D, position (Cueing) PD/OC - Phase detector - oscillator control
nal 2 (summation of CD ROM QCL - Q-channel Clock signal
ts D, and D, Switch - Digital Data information on disc sig- QDA - Q-channel Data signal
tal nal QRA - Q-channel Request Aknowledge
nal for LAG network CEFM - Clock Eight-to-Fourteen Modulator SCAB - Subcode clock Decoder-A to Filter-E
arting up procedure CLAB - Clock signal Decoder-A to Filter-B SCLK-IRC - Serial Clock signal Decoder-Control
CLBD - Clock signal Filter-B to DAC uP (Inter IC Connection)
r track jumping CRI C s SDAB - Subcode data Decoder-A to Filter-B
- ounter Reset Inhibit 2 . .
or laser supply and DAAB ] Data signal Decoder-A to Filter-B SDAT-I1?D - Serial Data Signal Dgcoder-Control
DABD - Data signal Filter-B to DAC — WP (Inter IC Connection) .
)f SWAB/SSM - Subcode Word/Start-stop motor sig-
for turntable motor DEEM - Deemphasis nal
DOBM . Digita out signal WSAB - Word Select Decoder-A to Filter-B
EFAB - Error flag Decoder-A to Filter-B ;/(VSBD i Word Select Filter-8 to DAC
IREF ) Reference Current IN - Oscillator signal in Decoder-A
XS8YS - Oscillator signal out Filter-B
MSTP - Motor start-stop signal
MUTE - Mute signal
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1502 MI4 2303 B 9 2306 F 2 2310 M2 2313 M3 2316 N9 2321 N5 3301 A 8 3304 B18 3307 B18 3310 B20 3313 £ 2 3320 H3 3326 M8 J 2 3339 wiz 381
2301 A @ 2304 B 9 2308 t 2 2311 1 3 2314 w4 2319 M2 2322 M8 3302 B 9 3305 B8 3308 BIO 3311 A 7 3314 F 38327 Mo 3327 i J 3 3390 G19 381
2302 A10 2305 A 8 2309 F 2 2312 N3 2315 NIO 2320 N14 2323 M8 3303 B17 3306 B 3 3303 819 3312 A7 3316 G 2 3325 M4 3328 B 4 |2 3391 H19 381
1 | 2 3 4 5 6 7 8 9 10 : n 12 13
- - - - - - - - -1 - i1 - - i - - - - - - - - ’
*
DFCONER
| D3 (o312 2301 L PANEL 602 | suPPLY | 6340 | 33 | aswr
A DECODING 1 & B A ! MARKE D!
apIn a7 2301 2300 - Magosa | <1 | nenas| aooe | 2roe | 2
SERVO ¢ 34 3 2305 L 13818 33p B
CIRCUIT 7 (] “] - MABD3A o RAS1E 300e 270E 2k
I RFdig 43 12 B 1
6330 " g 12304 B Masaa | 1 | BAste | seoe | 7s0E | 4
. N4 14 3 "
@ 3328 [« 8 o ua o3 MAB0AA -3 - 7501 18 if
5 3824
3 Ihl 1 1
! 18 kl 2 13 17 28 15 14
144 (5] 3313 3306
SR & HP—PANEL
; o s 3823 4
21 4 psClK 1 ¢ — 3
CONTROL 6 2 il
: DISPLAY 2
CIRCUT 1 21 5 fspal 110 822 2
T35 1 1
stRvo 3410 | RO ; 7
CIRCUIT
Y
CONTROL p—
’ B 20 | sp 2 o7 1 5l SOAR | SUAB
DISPLAY ) 0_ @ _® 3815
| cmeur 6302 3820 3819 M
SAAT210 28 23 29 31 k) 1
DECODER-A CRI SWAB/SSM oDA | ocL | oRA e
3
. D,
3317 2308
34 14 | HE 251 1A
—| R 1
- ol ™ DEMOD R SUBCODE O CHANNEL DEEM |32
1 )
47n DATA TIING DECODER PROCESSOR PROCESSOR
34 13 I SLICER
: =]
SERVO AL
CIRCUIT ¢
2309
— 202 MC 17
O‘I T
. 6304
! FIFO CONTROL ? SAAT220
3 . s
5 34 10 3817 3319 .
34 12 | HFD 26 HE o - o
> scar |35 6| scas
33 1k2 RAM  INTERFACE id FILTE
—1
« TAL CLOCK soaB |34 7| soas
T | O N
22 { Pojoc
ol '/
' 5
3320 PHASE &
* Y
SuppLy FREQUENCY
N b{ o .
h ¢ 2art DETECTOR
* o,
w17 Y 5340 * 23| ker
BAS1G
e ¥ r
3338 wsAB | 39 1| wsaB | CHANNEL
1 DFMULTI
c c2 PLEXER
B 2 INTERLEAVER 2 INTERLEAVER 21 sAmpLe e
* CORRECTOR CORRECTOR INTCR /I‘
| 3337 DF SCRAMBLER POLATOR clas | 2| ciae
) = &
N - @
veo 2 o T T SAMPLE
; % w
SUPPLY & w b HOLD
1 a 2 H « YN K 3| oass INPUT
— (8] £l a
STAGE
MUTE
> ADAPTIVE FLAG PROCESSOR CIRCUN
K N
i rran Ja a| reap
CEFM
\ x Out 18
X TAL x TAL
5 Ci OCK . -
OSCLEATOR | % w19 9] xsvs
| ! 5304 40
I
202 Py vod
Vss Vb
20 2t 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 12 13 14 15 16
A ! 10 1" 12 13 14 8 7 6 5 a 3 2 15 16 17
2313 2314
ma .
it i} DRAM
22n 47n
) 6303 vdd
— 2312 UPDA1416C 15
o
47 -
v vss G
ALL CAPACITORS AND RESISTORS ARE N ‘l
CHiP COMPONENTS UNLESS SPACIFIED OTHERWISE
| I 2 3 4 5 6 7 8 9 | 10 | " T 12 I 13

5 4 512



3317 E 2 3320 H A 3326 M8 2336 J 2 3339 M2 8813 F16 3817 G2 3819 D9 3822 C 2 5303 G20 6303 M6 6330 B 7 6350 MI1
3318 F 3 3321 MID 3327 E18 3337 J 3 3390 (19 3814 D10 3817 1 2 3820 D 7 3823 C 2 5304 L 2 6304 G2 6348 | 3 6360 NI2
. 3319 G 2 3325 M4 3328 B 4 3338 | 2 3391 H13 3815 D10 3818 A 8 3821 DI8 3824 B 5 6302 D3 6315 [18 6349 | 2
) 10 | 1 12 13 | 1a 15 16 17 18 19 20 | 21
*
DECODLR
PANEL 6302 | SUPPLY | 6349 | 3338 | 3337 | 8336 | 3320 | 2311 | 2310 | 2319 | 63060 | 3333 | 6350 | 3835 '
MARKED: A
- Mago3A | -1 | ates| 300 | 270 | 2ua 3 | 68 | 2ron | — - — - -
- Magoda | -1 leaste | 3008 | 2708 | 2m4 B | &8 | 2on | — - - = = X
4 MIB0sA | 1 | BASI6 | B60E | 750E | 4k3 e | m | o22on | - - - — = G
¢ Magosa |43 - 7500 | 1k8 16k a6 | 33 | 2200 | g [mNaneN| ook | BCBas 0 I o7 " A 0 " +1
8
3303 3304 3306 []3307 []3308 [£]3309 []3310 !
A & & & 3 3
B ) 5] & B B
21 Bl 436 349 I—
22 I | DODS 434 4 34 11
6 RPU_ 4313 | a2 c
8 B0 4311 34 4
9 81 4310 ) 345
10 B2 43-9 34-6 _
i | B3 438 34-7
'
b)
6 o 34
svAB | scAB 24 23 19
3821
L3 ! SERVO P
CRCUIT
12327
E 6315
BC818 25
CD ROM , E
@ SWITCH
NEL oFem | 32 —
> DEEM '
508
t1
B F
3316 ,
3
; 3813 . : :
MC 17 ey MC 43 14 34 1 —
L)
6304
SAAT220 22 23
— — )
ATSB MUSB G
SCAB |35 6| scas FILTER-B @
SDAB | 34 7| soas
DIGITAL noem ] 14 3390 5303 \
OUTPUT 560 b—
(—  ENCODER E i DIGITAL
3391} P oouipuT BUS
\]« l . )
T
< 8 sAMPLE 12 o8 SOFT MUTE 4 x UPSAMPLING
~ — ) DiGial —
INTERPOLATOR ATTENUATOR crcun FILTER \
WSAB | 39 1] wsas | cHANNEL
DEMULTI '
PLEXER DABD | 15 DARD
S X1 SAMPIE CHANNEL ouTPUT —
INTER T MULTI cusp | 18 .
R POLATOR ERES 2| cLas PLEXER [ STAGE —> G0
) cRoUT 1
— & J
SAMPLE
HOLD wseD ] 18 = WED
N vas | 37 3} DasB INEUT )
SIAGH
MUTE 0
CIRCUIT
K
N 4| eras < 8 SAMPLE 12 a8 SOFT MUTE 4 x UPSAMPLING h
~ — DIGITAL
INTERPOLATOR ATTENUATOR CRCUIT FILTER
x ool J 8 @ '
X TAL XAl
ok €7 geeriaton n | ol xsvs X TAL -
— F——> 10 creur
OSCILLATOR A |
X IN X OuT 1
M
Tl
" 2322 )
22n -
na
PRS 01707 ' N
L 1 T12 /638
9 10 1" ] 12 3 1a 15 16 17 18 19 20 I 21




1 £C frequency TL  REdig  RESET  Vad Vss
181 control 12 13 17 28+1 1w L
) 1
P PANEL i
2451 2452
B[pE 1451 AP
' BMHz 1
2453|2454 »—<||]|.._<
47, =100
of e 3451
8451 H_ M
1 1
MABBMIP/TOIZ 4y 4 12 13 17 28 15 16 14
pP \|/ vdd Vss
22 S 21
[ 1000 NT/T0 T RESET XTAL 1 XTAL 2 he —
3! sok / . 23 Dobs | 2
P CLOCK <:> cPU <‘:> 15 —
3 i 6 | AU |
I CONTROL & TIMING 02
8 | B0 8
2, SDAT @ 04 .
23 s | Bt s
2 05
| 06 10 B2 10
7 RO 03 /O PORTS 07 il 33 11
' 7 13 01 1-2 2-2 2.1 2.0 -7
l [ 6\|, 1 1J/
21| Moo 5 20 1 27 26 25 24 19
l '
e N Qclock MUSE
Y“‘ L) Qsyrc Qdata
1 +1
] -L Al — ]
R e Q
1
s L]
A= 1¢1% K 10} 13] 14
RO 4 R 5 [12 9
) s o Q oo 1
6453 (1/2) A 11
741574 L cp — cp
151 I
Xy 28
o 11 6452 (1/2) B
6452 (1/2)-A 740574
16 741574
2
1 i
. MUSB TL‘D o om
SWAR/SSM SCAR | SWITCH -
A AR 20 ] EXERS S [EA8 5
7 6304 6 6304
PRS 01208
ORA C51
112/835
2452
245
T Lok
2454 1451
ks
-
i
»
S0 M B 8 8 B € 6 6 ¢ 8 0 &
! Boogusy
2453
.‘“————‘3452 D-——-——-‘O31.53
L LR T Y R Y o
28 5
39 456B13
1S
PLibennorinedesnl® “ iy
w357 ' b = Lona ) gy B
| |18 1]
2453 SN .
e =3 E £ 8 N 1 | 6453 d
' LE oy -] 1y 1l
e L e ! LES T T B
1 0 8 8 e 8 s e 8 e 8 i |
[P T T i vaTas"seeevey ‘
1 ‘MI
] |
L 0 : (e
- st L -8 1l
I s 1o sest '
| i 17 1!
28 . 1 LB R Rk
E A EFELTEE RS '
ok TLTE 1454 ;
e A e e e b S B

ST

Qv———'lzaizew,

bl L sn Ty

39 457 B12



SUPPLY + DECODER PANEL

6-3

A B C D E F .G H
LINE OUT
BU2  BU3 BUS BUL
1 LEFT RIGHT :
| RC5  d  H
DIGITAL || REMOTE CONTROL
OUTPUT
3811
£308.
6308 X
6363
3
sia AT G
2 : X 200 g5 01 Qorgydiey Lk 1 s $3. 2
PL37 2084 T i Lo o, = xgasn
- 366081 FAT T bl R3ber
P36 cERM0 g oL'T§'Jb e‘wtsr‘b £ 25 5 laass
s 336LER Loggpy 0 6320 g}&ﬁ; -2 6352 6327
80,05 3381
TO MAINS Pt3s 3380 LR 4 T o L300
r el iR R
TRANSFORMERY  Pt34 2338 .31361’ D 5] 3360 “‘%2357 3
. o
P134 % 12366 “
P133 T 1
Pt33 i il
3 A 3
5303
-
a4y
B e e
. g
5310 b1
27 B9 o £330 e o o358 5 LRy
LRy e 3330
Ao 3377 o [3E7} e 2360 3355 R
Jg 356323 4y7g - lzaw
s IR £ 5301 T
A
: 5% 3376 assam_g‘ 2362 il 4
g} H 93
i s e IR] 568 o
‘X‘ ete 1 2366
/ 2 1 7, 1 3359
X 9 3350, 3351
&= T 353
= G e 3:3%5 6317
& — ! e e 1
A8 15 0w 2352 o ilhg - 92>
5 o e O o Sing 3348° E 33y, LR 3347 @
e Se 6303 - BRA 2350 ) F6s18 ! 5
+1 .l 5 e xr i
T6 SERVO 4 0 R 7 S < I 1 Q% TR 5 2 4 7]
PANEL - s 1 7 H 4 .
-1 o2 231 33 73
-2 Lo T 2 15 10 5 e
S poamy L 2k
69 - ey DECODER A ; L3 _@
2306 LXE 3363 il
=44 l q 4t ® Ry it med 3333 TR
@ ] ey 6302 L) il ei A
6 0—‘ PRI B e s X .
i) [BERg @
R e
21-7 2308 -2 3 35 40 sus Is l
* 5304
66 LC3R3918 r e —
Liid |
HF L3 I H .@ r
< 2s 3818 3819 2305 b, o8 R {3507} 7
HFD 3 X! IL * 1 2I5C e e
bobs Le 01 2324 o LE 328 @
7 RD o5 2303 23027t el £C 2329 7
RO g
hld & [l S5 s il - foEm <
ToSERVO § TL »7 728 25 2 i
PANEL B3 (Y IR I’R“ bl i B W O e 06 v o I W 330 DA 10 C 52331 ()
by D R Bl g faaee L5 g T8 723
5z * e 23387 € = 30
81 10e, 332708 Vol Led L€ 52333
2 - 23390€ 3 6305 =
5o o % "'" £ R
RE DIG 1Zs. by 23600T 2 6357
RPU 13 1 o § i —
S o 2307 C B <>
8 | Me e 1 1% rz%A_z‘ IR1 339 8
Mmrpenc TSI ] bd
78 43 RIRHRUBIRGRIR 1T
22X .o +—{3330} 34 1
™ Fim
o
T ¥ 2] 00 N\ D i 2325 23k 36
X Crod E8
32 l 7
ic,
L 2/ $2 -
6304 “FILTER B ek £ g
9 a0 ST 2 9
N e 8 3
s wls &3 2 .
43 N
e 1 / 5 20 2%
24
10 w0 - *NOT PRESENT IN SETS WITH A up PANEL 39822 D12 0
- O
D G v Ay 0 @ @ B> G3> G o> e **ONLY IN SET WITH IR REMOTE CONTROL
e
POIN TO CONTROL AND
MASS CONNECTION POINT 0 CONTROL ANC
A B C D E F G H

For coordinates see page 6-4
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6-4  SUPPLY + DECODER PANEL

H G F E D C B A
LINE DUT
BUL BUS 8U3
1 RIGHT LEFT 1
+ iy RCS |
T T T T
| REMOTE CONTROL || DIGITAL | | i
| [ QUTPUT | | i
1 | } | .
| | . * . .
5 1 | | |
| a1 1wl Lo | ) : 6309 ..
= gage
v Wrada # Bl - sl
. » e
[ SN i i { 000 sasg__. .
gl é T+ “‘ 3359’ 2“'*{235336&1 - v “ .‘-i- '
2 35"% é 3 R b]spf"bzb"; R 2,3‘-;5 Juo0ss 200 Sy Pta7 2
= - iy . .
g e g [ o Dol Eme DY
o WL RT o i re Yirn e 5344 233_“
géréj 630 i TR %4 & - {Zj ;32 e 64 P35
3381 5 360 : Pt3s
| h, %Ly LT [ ®}-a380 - ok — .5 TO MAINS
W fig 2367"£ £ ga’:g t Bl asseme./ o8 W fﬁiﬁ 2,30"? §303p z§§a| 4o | Pt3 [ TRANSFORMER
| 3 o % 3 Pt34
Ly 2 2665 , "«‘,“*‘.:f”“"l 2% pta3
- - 1 . F s
3 ? s ol Aramt = o 'L—--l 3
s s iy . .
G
£ 307 g | o — .
* + ol I . i
e e | o B9
po LR chamn eI e i 6336¥ L eI i
=3 s ) 2358 i wre —ie - 333’ B o i
3380 g i} i [Rie i
Rl ¥ e, ¥ 3356 2360 3357 e i
[;53_..': I 8307 (] = et 300 : Lo
& 'B Jdog ¥ 5301~ v——wﬁgzs"}w
o T T s oo =5 4
e 8 < i
4 @/\ oo fARlos N R e I 0 LRy '
s Bl ., | oway et
1
o SR ls I~
3351 F3350~ [ B 87
@25 2 133 s T % ] &
b 5 o
- T I 2 —‘
”2‘1!2’5‘ T g d@ 2352 t .Lm -'-e
‘ BT RTINS e oW + TR
5 s Sasta )l ol e ) 1 5
iy 2000 z_aiio i
a1
<> s s PN i 10 SERVO
33 2 PANEL
&
[ @ ¥ ,mum‘,_fm_m x_n_p 8.,
| 5 I DECODER A 3337 LB J38i4
& 2 3o
% + (gl3338 2 a0z
6 7 6
g 2335
‘__ L Akl 2324 [;"5- e
7 aaf e < ] 7
S a4 Ul
T0 SERVO
@_ DAC — . PANEL
[)20@2337 SR ISINIE aozﬁj 33280 R}
[’ [Tm3s Rz
6305 [z TE Y TIDR IR I’Gise 6301
’_ 8
@ E, [ 230 RN B
<>—— poel €314 :
23L
8 3394 [R| . & 2 J:, 8
f 1 ,
[ "] ~ I: {3330} <.
P : The [ o hesw—{3330F -
3L 235
L {39t 4 At tiy
1 LR Cles
! T bl
Iy ‘ 4 Al
L i
’ ¥ b ' }Ilgl }
i | 55
9 *.}‘2 + i 1 LTJ 9
& |
i { ‘
. Fa
10 *NOT PRESENT IN SETS WITH A up— PANEL oo po 828 D12 10
**ONLY IN SETS WITH IR REMOTE CONTROL @ ‘I\f> DREDEDDZD @@ 79 L AFE @@
—— {3 — ~ MASS CONNECTION POINT T0 CONTROL AND
DISPLAY PANEL
H G F E D ' c ' B A
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MAINS SWITCH PANEL

|- === b
I
) 0l-1 L5
r——f —— {
MAINS | A | TRAFO
CONNECTOR 1701 SK1 _ol
| 152 ] 01-2 )
|  200mAT  MAINS |
L SWITCH |
PRS.00488
T10
MAINS INPUT —, MAINS INPUT_
m l,_LJ _________ _I._lﬂl
U N i T T 1 — S
| } } : F-d—l——-—-——-y—o~——<
1701 BUt | BUI t | ! oo : :
! L | W W O
] ] l { [ T il
Lo fd
R e
1w : .y :
SK1 i | SKi
POWER ! | POWER
ON/OFF - 5 ! o :ON/OFF
lzsm J'_zsm i !
T l j
= T l =h;l:::._lh___|__;—_—_f_—:L_'
Coo
5
+01-1 01-1s Ej
01-2 01-2;

37700C 30 37669C30




1 2 3 4 5 | 6 7 8 9 10 | 11 12 13
A N -
1
DECODING 2 [
| 78M1SCT
15V 3810 3805
. 3
T
8 o 6353 47p
BEeg——————————— 2 gy BAX18 of
B4 22 4y o N2 -
SERVO ¢ 33 3 -] 223 .
CRCUIT 3 - . -2y
42-4
. 332 e - .
c 02| g sy lzaoa 2308
s 471 220
33-2 4f————————— PV of oG
21 3 - 4823 STV
— X 2 -
309 2387£
CONTROL 78MOSCT 47n
5 . 5.4 V5V 3806 v
pispLAy | 2124 .1 sy - ps
CRCUIT
1 TN 6356
450 gewsns BZXT9/CAV]
5 3304
_ o1 465 WS WOR oy
o [ 471 6357
. N B2X79C6V2 5] 3370
[ 47 3 ! &5
mecever) O a ov
1 [] 3812 | -
9
_ e lm? ;
A7y 6310
Toq 79M0BCT
SHIELD 1y 3807
F 2 - 3
¢ 3811
3
-
2330 2332
_ RU4
1 HCh 1d 6352 2200 2200
T P — 2329 | 2331 | 2333
IN4148 220n | 220n | 2200
2 6358 i , TTTTTTT s o
G <4 { . ] 6306 (A)
BZXT9CEHV2 15V 222328__ L R I I 4 IMB33  (1/2)
s 0nZE = I T T TE220n 2
—~ ] [3330 6305 (
1 o wlizinlole |8 |7 TOA1541P [> 1 i
A L
— 28 MSB 158
lJ__I J_ VDD :
236 | a7V .[
22%? a7 RIGHT CURRENT DIVIDER 3350
" ' IO, I D.AC ol s
6 BIT ACTIVE s -
10 BIT PASSIVE
20
— 3348 2352
i -1
27 | oBiTe
L3300 / 525y ’ I
= 2
AIGHT BIT SWITCHES VD1 '
. 2| Bk J_2342 l’zazm
clan > 4Tn EmaTh
3| para =3 RIGHT SHIFT REGISTERALATCH I I("”
— oo [ CHANNEL CURRENT
INPUT
) DEMULTI REF
STAGE
J P EXTR SOURCE
|3 tFr1 SHFT REGISTERAATCH
] ! alsex T LEFT BIT SWITCHES vnD?
1| ows
wsen [>
K \ 1
LEFT CURRENT DIVIDER
= OSCILLATOR & 81 ACTIVE AOL 25
! 1D Bl PASSIVE
L
MSB Lse 6307 1y
(MBI3 (120
\ 16 s |17 u o |s 2
e — 341
1 T Toon
- 630p
3
5 1318~ 75V
t 220n 1219 76Y
M 2 2339 120 55v
220n 2200 1627 525V
922 385V
823 38V
724 3asv
| '
neew >
N
i
= ALL CAPAGITORS AND BESISICGHS ARE CHIP COMPONENTS
. ONLESS SPECHIED OVHERWIST
0
*OONY N SETS
2 I 3 4 Bl [ 7 8 a i} iR tE 13




] 10 1 12 l 13 14 15 16 17 18 l 19 l 20
41 7 36 A
-
i
8308 2391 T
78M15CT r = 47n 95V et b
5 3810 3805 )
- +—{1 38y \L 34
2400 2392 ' - V3
ay =47 8
Ior 5 TO MAINS SWITCH
o——————© CIRCUIt 01 1
. 41-8 9LV 220v
- 6311 \ PR
TIM15CT 411 33 —
v } 1 —o—
' 23v .
- 41 2 T
A
12403 2398 ¢
47y 220p 413 95V 10 g
Iov To(‘: l—'—‘ r— \l/
a1 4 oV
v [ —0—3 12
- s b
6309 2387 | (4X1N4002) 2389 h 1O AUDIO
7BMOSCT Ain&m 8342 6344 =m4ATN FILTER PANEL 95V
23806
- {7} ! — 19V l ’
6328 R \-L ] E e
, 6356 2401 12404 2396 2390
8c32815 By cavt 47y m=i00n |2 < T4 1 i
I Io« I Ieaoou a1 5
| -
r 41-6 | fl MAINS SWITOH
0 EEEH O 4 CIRCUT 0t 2
ov 5
3] 3370 h 001 1259¢ .
3
‘ 3
lzaoz ) 12397 78
474 6310 1000p 1 }—
Im 79M06CT E e 2
v 3807
1
-« 1 ¥
6314 |
BC818/16
] 3393 +3 |
6306 (A) A G
MBI (172) 6306 (8)
2 MBI (1/2) 356
| 3354 3356 S 47p
2Kk4 33
3 > B
i— ' 5 BU3 L 3
LINE OUT
3350 RIGHT
{ 1 5301 i b
1 238 T 4704H
2n
3348 2352
33
A ‘
2344
474
o
| 6323 6325 3340 B
& CBHRC
'__ PR BCH48B BC85RCH 3 )
» 38V,
Lo~ e
5332 BCB48E
2377
2200 5336 N
oG H7ATP O3V —
19V,
‘ IN4148
6333 [ 3
1
N t
BT A
LMB33 1721
o ]
31003
DIND Ol
1 Lrr
"
L ¢ -L
475k
1
N
'
|
‘
] I tu I ©2 1 1 *5 16 7 14 19 2
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Y CIRCUIT A

1051 © 7 1054 DIG 1058 GI6 2053 C 3 2056 C 9 2059 D16 3052 0 8 3055 03 3058 C 3 3065 H 9 3069 110 3072 B16 3077 M 9 6051 C 2 6055 HI0 6058 112 6073
1052 B10 1055 Ci6 2051 B 3 2054 C B8 2067 CI0 2060 C 3 3053 B 9 3056 D 3 3050 A 3 3066 H O 3070 Hi12 3074 GII 3078 H 7 6052 C 4 6056 Hil 6059 H 8
1053 D16 1056 DI6 2052 B 3 2055 D 8 2058 DI6 3051 B 2 3054 B B 2057 C 3 3064 C10 3068 111 3071 HI2 3075 K 7 3080 F16 6053 D 2 6057 110 6072 HI1
1 i 2 | 3 | 4 | 5 6 7 8 | 9 10 1 12
CONTROL+DISPLAY CIRCUIT A
- - - - - - - - - - - -—— - - - - - [p—
. w05 CONTROL PANEL Vo
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ELECTRICAL PART LIST 6-11

- -1~
pP MC6805L3P 4822 209 11403 2051 16V 22N  PM30 4822 122 10166
LM833 (NSC) 4822 209 83163 2052 25V 47MU  PM20 4822 124 22027
MABB8441P/T012-uP Panel IC6451 4822 209 50418 2053 25V 47MU  PM20 4822 124 22027
MAB8441P/T078-IC6301 4822 209 11436 2054 50 VNPO 33P  PM5 4822 122 10179
MAB8441P/T065 Controlprint A 4822 209 11356 2055 50 VNPO 33P  PM5 4822 122 10179
MC6805L3P/XC89507 Controlprint B 4822 209 11403 2056 25 Vv 47MU  PM20 4822 124 22027
MC78M15CT 4822 209 80808 2057 16 V 22N PM30 4822 122 10166
MC79M15CT 5322 209 86361 2058 25V 47MU  PM20 4822 124 22027
MC7906CT 4822 209 82056 2059 16V 22N PM30 4822 122 10166
SAAT7210 4822 209 11155 2060 63V 4AMU7  PM20 4822 124 22031
SAA7220 4822 209 11157 2061 50 V 220P 4822 122 10172
TDA1541P 4822 209 83436 2303 25V 47MU  PM20 4822 124 22027
TY40408 (+5 V) 4822 209 70425 2304 16V 22N  PM30 4822 122 10166
UPD41416C15 4822 209 50682 2305 63 V 2MU2  PM20 4822 124 22029
2309 63 V iMU  PM20 4822 124 22028
@ 2310 63 V 470N PM10 4822 121 41757
2311 50 V 10MU  PM20 4822 124 21701
2312 25V 47MU  PM20 4822 124 22027
BC238-16 4822 130 40892 2313 16V 22N  PM30 4822 122 10166
BC238-40 4822 130 41715 2315 25V 47MU  PM20 4822 124 22027
BC328-16 4822 130 41023 2316 16 V 22N PM30 4822 122 10166
BC5488B 4822 130 40937 2322 16V 22N  PM30 4822 122 10166
BCB818-16 4822 130 60071 2323 25V 47MU  PM20 4822 124 22027
BC818-25 4822 130 42696 2325 25V 47MU  PM20 4822 124 22026
BCB48B 5322 130 41982 2344 25V 47MU  PM20 4822 124 22026
BC858B 5322 130 41983 2345 25V 47MU  PM20 4822 124 22026
BF550 4822 130 42131 2350 63V AN7  PM2 4822 121 50961
BSR56 4822 130 42633 2351 63V AN7  PM2 4822 121 50961
TRANS BC328-40 4822 130 41715 2352 63 V 15N PM2 4822 121 50432
TRANS BC338-16 4822 130 40892 2353 63V 15N PM2 4822 121 50432
> 2354 160V 2NO PM2 4822 121 50987
2355 160V 2NO  PM2 4822 121 50987
> 2358 25V 47TMU  PM20 4822 124 22026
2359 25V 47MU  PM20 4822 124 22026
BAV99 5322 130 34337 2360 160 V 2N2  PM2 4822 121 50841
BAX18 4822 130 34121 2361 160 V 2N2 PM2 4822 121 50841
HZ4B2 (3V9) 4822 130 32843 2362 250 V 1IN0 PM2 4822 121 41531
HZ5B1 (4V7) 4822 130 32986 2363 250V 1IN0 PM2 4822 121 41531
HZ5C2 (5V1) 4822 130 33293 2364 25 V 47MU  PM20 4822 124 22026
HZ6C2 (6V2) 4822 130 32698 2365 25v 47MU  PM20 4822 124 22026
MV5460 (GREEN) 4822 130 32842 2366 10V 100MU PM20 4822 124 40178
TLG123 (GREEN) 5322 130 34959 2367 0V 100MU  PM20 4822 124 40178
TLR123A (GREEN) 5322 130 34959 2377 50V 220MU  PM20 4822 124 41314
TLR123 (RED) 5322 130 34957 2395 63V 100MU  PM20 4822 124 21604
ZENERDIODE HZ5C2 (5V1) 4822 130 33293 2396 16V 6800MU PM20 4822 124 21991
ZENERDIODE HZ6 (6V2) 4822 130 32698 2397 16V 1000MU PM20 4822 124 40335
1N4002 (TOSJ) 5322 130 30684 2398 50 V 220MU  PM20 4822 124 41314
1N4148 4822 130 30621 2400 25V 47MU  PM20 4822 124 22026
2401 25V 47MU  PM20 4822 124 22026
I 2402 25V 47MU  PM20 4822 124 22026
—i 2403 25V 47MU  PM20 4822 124 22026
2501 CERC DISC 400 V 3N3 4822 122 40327
1051 Cristal BMHz  Controlprint A 4822 242 70392
1051 Cer. res. 4 MHz Controlprint B 4822 242 70831
1301 Cristal 6 MHz 4822 242 70392
1302 Cristal 11289.60 kHz 4822 242 71349
e g g W
5301 Coil 470 pH PM10 4822 157 51193
5302 Coil 470 pH PM10 4822 157 51193
5303 HF-trafo 4822 148 80281
5304 Coil 2.2 yH 4822 157 50963




1 r—

3051  NFR25 2R2  PMS5 4822 111 30492 BU1  Mains inlet 4822 265 20262

3052  SFR25 IMO  PM5 4822 116 52493 BU23 Cinch socket2p A.F. out 4822 267 30722

3053  SFR25 4K7  PMS5 4822 116 52426 BU4  Remote Control DIN socket 4822 267 40284

3054  SFR25 4K7  PMS5 4822 116 52426 BU5  DIG-OUT socket 4822 267 30673

3055  SFR25 47TR PMS5 4822 116 52367

3056  SFR25 1KO  PM5 4822 116 52391 :

3059  SFR25 4K7  PM5 4822 116 52426 Miscellaneous

3060  SFR25 4K7 PM5 4822 116 52426

3061  SFR25 4K7  PM5 4822 116 52426 SK1 4822 276 11309

3064  NFR25 3R3  PM5 4822 111 30593 SK16+5K28 4822 276 11276
Fuse holder 4822 492 60063

3065  SFR25 330R  PM5 4822 116 52416 220/240 V version

3066  SFR25 4K7  PMS5 4822 116 52426 200 mAT 4802 953 30012

3068  SFR25 330R  PM5 4822 116 52416 1701 110/127 V version

3069  SFR25 330R  PM5 4822 116 52416 400 mAT 4892 253 30016

3070  SFR25 4K7  PMS5 4822 116 52426 Transformer fuse 4822 952 20007

3071 SFR25 330R  PM5 4822 116 52416 Display NSM4202A 4822 130 90262

3072 NFR25 3R3  PM5 4822 111 30593 5001  Mainstransformer 4822 146 21122

3074  NFR25 1RO PM5 4822 111 30483 5001  Mainstransformer only for

3077 SFR25 47TR  PM5 4822 116 52367

3078  SFR25 330R  PM5 4822 116 52416

3079  SFR25 4K7 PMS5 4822 116 52426

3080  SFR25 150R  PM5 4822 116 52308

3301  NFR25 2R2  PM5 4822 111 30492

3320  SFR25 27R  PMS5 4822 110 73065

3321 NFR25 4R7  PMS5 4822 111 30499

3326  NFR25 1RO PM5 4822 111 30483

3330  NFR25 4R7  PMS5 4822 111 30499

3331  NFR25 10R  PM5 4822 111 30508

3332  NFR25 10R  PM5 4822 111 30508

3333 NFR25 20K PM5 4822 116 52463

3334  SFR25 AM7  PMS 4822 116 52528

3335  SFR25 150K PM5 4822 116 52501

3348 MRS25 1K0  PM1 4822 116 53108

3349  MRS25 1K0  PM1 4822 116 53108

3350  MRS25 1K8  PM1 4822 116 53109

3351  MRS25 1K8  PM1 4822 116 53109

3352  NFR25 100R  PMS 4822 111 30535

3353  NFR25 100R  PM5 4822 111 30535

3354  MRS25 2K4  PM1 4822 116 52851

3355  MRS25 2K4  PM1 4822 116 52851

3356  MRS25 K4 PMI 4822 116 52851

3357  MRS25 2K4  PM1 4822 116 52851

3358  NFR25 100R  PMS5 4822 111 30535

3359  NFR25 100R  PMS5 4822 111 30535

3394  SFR25 47TR  PMS5 4822 116 52367
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22 pF
27 pF
33 pF
39 pF
47 pF
56 pF
68 pF
82 pF
100 pF
120 pF
150 pF
180 pF
220 pF
270 pF
330 pF
390 pF
470 pF
560 pF
680 pF
820 pF
1nF
1,2 nF
1,5nF
1,8 nF
2.2 nF
27nF
3,3nF
3.9 nF
4,7 nF
5,6 nF
6,8 nF
10 nF
12 nF
15 nF
18 nF
22 nF
27 nF
33 nF
47 nF
56 nF
100 nF
180 nF

5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
10%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
10%
5%
5%
5%
2%
5%
5%
10%
5%
5%
5%
5%
5%
10%
5%
10%
10%
10%
10%
10%
10%
10%
10%
10%
10%
10%
10%
10%
10%
10%
10%
10%
10%
10%
10%

4822 122 32479
4822 122 31792
4822 122 32087
4822 122 32425
4822 122 32079
4822 122 32081
4822 122 32082
4822 122 32506
4822 122 32507
4822 122 32083
4822 122 31971
4822 122 32139
4822 122 32504
4822 122 31769
4822 122 31837
4822 122 31966
4822 122 31756
4822 122 31972
4822 122 31772
4822 122 31774
4822 122 31961
4822 122 31839
4822 122 31765
4822 122 31766
4822 122 31767
4822 122 31794
4822 122 31965
4822 122 32142
4822 122 31642
4822 122 31771
4822 122 31727
4822 122 31773
4822 122 31775
4822 122 31974
5322 122 31647
4822 122 31807
4822 122 31781
4822 122 32153
4822 122 31644
4822 122 31783
4822 122 31969
4822 122 32566
4822 122 31784
4822 122 31916
4822 122 31976
4822 122 31728
5322 122 31648
4822 122 31782
4822 122 31759
4822 122 31797
4822 122 32541
4822 122 31981
4822 122 32542
4822 122 32183
4822 122 31947
4822 122 32915
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jumper 4822 111 90163

5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%

4822 111 90184
4822 111 90377
4822 111 90378
4822 111 90379
4822 111 90381
4822 111 90382
4822 111 90383
4822 111 90384
5322 111 90104
4822 111 90385
4822 111 90386
4822 111 90387
4822 111 90388
4822 111 90389
4822 111 90391
4822 111 90392
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5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%

5322 111 90376
4822 111 90393
4822 111 90394
4822 111 90395
4822 111 90254
4822 111 90396
4822 111 90397
4822 111 90398
5322 111 90095
4822 111 90338
4822 111 90341
4822 111 90343
4822 111 90344
4822 111 90347
5322 111 90139
4822 111 90352
4822 111 90186
4822 111 90355
5322 111 90105
4822 111 90356
4822 111 90357
4822 111 90359
4822 111 90361
5322 116 90125
4822 111 90217
4822 111 90365
4822 111 90239
4822 111 90367
4822 111 90203
4822 111 90371
4822 111 90124
4822 111 90375
5322 111 90091
4822 111 90335
4822 111 90339
4822 111 90164
5322 111 90098
4822 111 90345
5322 111 90242
4822 111 90348
4822 111 90178
4822 111 90353
4822 111 90154
4822 111 90156
5322 111 90106
4822 111 90288
4822 111 90358
5322 111 90138
4822 111 90362
5322 111 90109
4822 111 90245
5322 111 90113
4822 111 90366
4822 111 90162
5322 111 90306
4822 111 90171
4822 111 90372
5322 111 90092
4822 111 90336
5322 111 90096
4822 111 90244
4822 111 90151
5322 111 90265
5322 111 90101
4822 111 90165
4822 111 90248
4822 111 90289
4822 111 90569
4822 111 90198
4822 111 90157
5322 111 90107
4822 111 90571
4822 111 90167
5322 111 90111
5322 111 90268
4822 111 90572
4822 111 90545
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130 k
150 k
160 k
180 k
200 k
220 k
240 k
270 k
300 k
330 k
360 k
390 k
430 k
470 k
510 k
560 k
620 k
680 k
750 k
820 k
910 k
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2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
2%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%
5%

4822 111 90544
4822 111 90276
5322 111 90118
4822 111 90373
4822 111 90249
4822 111 90337
4822 111 90253
4822 111 90509
4822 111 90196
4822 111 90346
4822 111 90238
4822 111 90349
4822 111 90251
4822 111 90512
4822 111 90542
4822 111 90216
5322 111 90267
4822 111 90514
5322 111 90108
4822 111 90363
4822 111 90543
5322 111 90274
4822 111 90573
5322 111 90275
4822 111 90202
4822 111 90574
4822 111 90575
5322 111 90277
4822 111 90214
5322 111 90269
4822 111 90568
4822 111 90511
5322 111 90099
5322 111 90264
4822 111 90565
4822 111 90351
4822 111 90197
4822 111 90215
4822 111 90302
5322 111 90266
4822 111 90513
4822 111 90515
4822 111 90182
4822 111 90168
4822 111 90161
4822 111 90364
4822 111 90169
4822 111 90213
4822 111 90368
4822 111 90369
4822 111 90205
4822 111 90374
4822 111 90252
4822 111 90408
4822 111 90409
4822 111 90411
4822 111 90412
4822 111 90413
4822 111 90414
4822 111 90415
4822 111 90185
4822 111 90416
4822 111 90417
4822 111 90418
4822 111 90191
4822 111 90419
4822 111 90421
4822 111 90422
4822 111 90423
4822 111 90424
4822 111 90425
4822 111 90426
4822 111 90235
4822 111 90427
4822 111 90237
4822 111 90428
5322 111 91141
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SYMBOL DESCRIPTION SYMBOL DESCRIPTION
# Capacitor. general @ Transistor (N.P.N.)
L* Electrolytic capacitor _

T— (+ and - may be omitted) Transistor (P.N.P.)
Lt Bipolar electrolytic
— capacitor g Direct current (DC)
K (+ may be omitted)

Resistor. general

Alternating current (AC)

N.T.C. resistor

Earth (functional)

P.T.C. resistor

Frame or chassis connection

Voltage divider with
preset adjustment

Direction in which AC
voltages are passed on
(optional present)

Chip jumper

Interrupted line

Pin contact

Not-connected
crossing lines

Bus contact

Connected lines

Coil. self-induction

ElF [+ e |+

Cable tree with fead-outs

Transformer with
slectrically poor
conducting core and
adjustable
pre-magnetization

Changer. general
(arrow is optional)

Voltage Controlled

|
G
vco Oscillator
—pt— Diode
XU .
>3 Zener diode % Band-pass filter
—i— Stabi
aistor Lp Phase changing network
Double variable
R alnlL B capacity diode
(in one envelope) I
- s Delay element
—f - Photo conductive diode ~
AXN i -
—pf— L.E.D. D Amplifier. general

MDA.00083 728
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SYMBOL

DESCRIPTION

‘ 0.0W  <220k() 5%
— - —{—1- -
B +D Operational amplifier : - (CR 1) > 270k(2 10%
0.33wW <1 MO b
T R >1MQ 10
—D> . .'
Differential amplifier 0.33W 5%
> 1 (srRes)
0.25W <I1MO 5%
_ T wam >0 107
—< Splitter
0.5W <1 MO h7
T ram S1MO 10
Operational amplifier 0.67W 57
* with open output T+ (cr s2)
1.16W 57
o T 6w
Exclusive OR gate
] > True/complement amplifier . .
with high input 22 J|— ceramic plate biit
c=+263 V
. . T
®® | Polyester fiat foil fem ¥
8
F.F. Flip Flo . i F A
pHop O Polyester mepolesco ) i?g’g
' Hi g
eq Mylar 2. 200 V
] & lPo¥ynsm fist foil small sized) ? « 250 ¥
AND gate * M
— 22 4} wicropoco 20 Y
: Sy
— =4 J|— Tubular ceramic Aolb ¥
— =1 OR gate [body colour pink or yeliow/green) g:?z ;
- . Eik v
o || Miniature single elco 223 '
: ) o
N Inverter with high input 90 J|— Subminiature tantalum

MDA.00084
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